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◇表紙写真説明◇

TITAN XI は，急傾斜法面での削孔工事の自動化を目指して開

発中の 4 足歩行型法面作業ロボットである．最大全長約 10［m］，
重量 7,000［kg］の実際に工事作業が可能な機体を有し，3 台の計
算機と各種センサと油圧アクチュエータにより，脚，削孔機，牽引
ワイヤを制御し，傾斜が急で凹凸のある地形に適応した移動と削孔
が可能である。

4足歩行型法面作業ロボット　TITAN XI
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