
�0�建設機械施工 Vol.65　No.11　November　2013

▶〈01〉ブルドーザおよびスクレーパ

13-〈01〉-03
キャタピラージャパン
エレクトリックドライブブルドーザ

Cat D7E

’13.04
モデルチェンジ

$Bt %7& ΤレΫトリッΫブϧドʔβ（ס地ंʗ࣪地ं）をϞσ

ϧチΣϯジした。

σΟʔθϧΤϯジϯで発ిػをۦ動し，Քಇにඞཁなిྗを供څ

する「ΤレΫトリッΫドライブ」を࠾用したブϧドʔβである。新

Τϯジϯには，%0$�%1' のೋॏ構଄により，ஈ階的にഉग़Ψスを

Ϋリʔϯにする $Bt ΫリʔϯΤϛッシϣϯϞジϡʔϧを౥ࡌして

いる。

新たに౥ࡌしたΦʔトアイドϧストッϓػ能により，一ఆ࣌間ア

イドリϯάঢ়ଶがଓくと，ࣗ動的にΤϯジϯがఀࢭし，೩ྉফඅྔ

や $02 ഉग़ྔを௿減する。またΤίϞʔドにより，アイドリϯά

およͼ後ਐ࣌の೩ྉফඅを௿減している。

アキϡάレʔド˞ରԠ༷࢓（"R0）をඪ४装උしており，アキϡ

άレʔドの取り෇͚にඞཁな഑ઢやブラέット，Ϟジϡʔϧྨを新

ं組立࣌にあΒ͔͡Ί装උすることで，কདྷ，৘報Խ施޻をಋ入す

るࡍに，༰қ͔つ௿ίストでアキϡάレʔドػ༷࢓΁のアッϓά

レʔドが可能である。

%1' ೝ性の高いࢹまΕたࠐ告などのイϯジέʔλが੝りܯ生࠶

大ܕσΟスϓレイを࠾用し，さΒに "U9 ୺ࢠおよͼ $% ෇ "M�

'M ラジΦもඪ४で装උしている。

ΤϯジϯをΦフにした後も，Τϯジϯίϯϙʔωϯトを十෼にྫྷ

٫するまでΤϯジϯをシャットμ΢ϯしないσΟレイΤϯジϯ

シャットμ΢ϯによりΤϯジϯίϯϙʔωϯトの৴པ性，耐ٱ性޲

上をਤっている。

˞  アキϡάレʔド：৘報Խ施޻੡品。G/SS（G1S），U5S（トʔ

λϧステʔシϣϯ）にରԠし，用్にԠ͡て最దなシステムをબ

୒可能。

表─ 1　Cat D7E の主な仕様

（地ंס）&%7 %7&（࣪地ं）

ӡస質ྔ （t） 28.4 27.95

全௕（ブϧドʔβ装置෇） （N） 7.19
（リッύ෇）

5.855
（ドロʔό෇）

全෯（ブϧドʔβ装置෇） （N） 3.695 4.545

全高（キャブ上୺まで） （N） 3.395 3.44

ブレʔド（෯） （N） 3.695 4.545

ఆ֨ग़ྗʗ回స਺ （L8（1S）�NJO-1） 175（238）�1,700

઀地௕ （N） 3.015 3.45

઀地ѹ （L1B） 76 43

Ձ֨ （ඦສԁ） 54.6 55.5

໰合せઌ：キャλϐラʔジャύϯ᷂　޿報ࣨ

˟ 158-8530　東ژ౎世ా୩۠用լ 4-10-1

写真─ 1　キャタピラージャパン　Cat D7E エレクトリックブルドーザ

13-〈01〉-04
キャタピラージャパン
ブルドーザ

Cat D8T

’13.04
モデルチェンジ

$Bt %85 ブϧドʔβをϞσϧチΣϯジした。ࠓ回のϞσϧチΣ

ϯジでは，新Τϯジϯを౥ࡌし，Φフロʔド法 2011 年ج४にద合

した。

新たに౥ࡌしたΦʔトアイドϧストッϓػ能により，一ఆ࣌間ア

イドリϯάঢ়ଶがଓくと，ࣗ動的にΤϯジϯがఀࢭし，೩ྉফඅྔ

や $02 ഉग़ྔを௿減する。

アキϡάレʔド˞ରԠ༷࢓（"R0）をඪ४装උしており，アキϡ

άレʔドの取り෇͚にඞཁな഑ઢやブラέット，Ϟジϡʔϧྨを新

ं組立࣌にあΒ͔͡Ί装උすることで，কདྷ，৘報Խ施޻をಋ入す

るࡍに，༰қ͔つ௿ίストでアキϡάレʔドػ༷࢓΁のアッϓά

レʔドが可能である。

%1' ೝ性の高いࢹまΕたࠐ告などのイϯジέʔλが੝りܯ生࠶

大ܕσΟスϓレイを࠾用している。さΒに "U9 ୺ࢠおよͼ $% ෇

"M�'M ラジΦもඪ४で装උする΄͔，ΦʔトΤアίϯσΟシϣ

φを౥ࡌし，Φϖレʔλにշదなۭۀ࡞間を提供している。

しない৔合，スイッࢭোにより，キʔをൈいてもΤϯジϯがఀނ

チૢ࡞でΤϯジϯをఀࢭすることがで͖るΤϯジϯඇৗఀࢭスイッ

チを࠾用している。また，ணײ࠲஌ػ能のついたΤアαスϖϯシϣ

ϯシʔトをඪ४で装උしている。Φϖレʔλがண੮していない৔合

はトラϯスϛッシϣϯおよͼ૸ߦ装置がロッΫし，ޡ動࡞を๷ࢭす

る。さΒに，3 ఺ࣜ࣋ࢧのάラブハϯドϧ � ステッϓによりキャ

ブঢ降や੔උ࣌の安全を֬อしている。

ラジΤʔλ，ΦイϧΫʔラに，ྫྷ٫性能や๷෗性に༏Εたアϧϛ

੡のίアを࠾用している。
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表─ 2　Cat D8T の主な仕様

%85

ӡస質ྔ （t） 42.05

全௕（ブϧドʔβ装置෇） （N） 7.795

全෯（ブϧドʔβ装置෇） （N） 3.94

全高（キャブ上୺まで） （N） 3.52

ブレʔド（෯） （N） 3.94

ఆ֨ग़ྗʗ回స਺ （L8（1S）�NJO ʵ 1） 231（314）�1,850

઀地௕ （N） 3.205

઀地ѹ （L1B） 105

Ձ֨ （ඦສԁ） 65.85

໰合せઌ：  キャλϐラʔジャύϯ᷂　޿報ࣨ

˟ 158-8530　東ژ౎世ా୩۠用լ 4-10-1

※掲載写真は国内標準仕様と一部異なります
写真─ 2　キャタピラージャパン　Cat D8T ブルドーザ

▶〈02〉掘削機械

13-〈02〉-04
キャタピラージャパン
後方超小旋回型油圧ショベル
Cat 303.5E CR／304E CR／305E CR／305.5E CR

’13.01
モデルチェンジ

後方௒খટ回ܕϛχ༉ѹシϣϕϧ 4 。छをϞσϧチΣϯジしたػ

$Bt 303.5& $R，$Bt 304& $R，$Bt 305& $R，$Bt 305.5& $R は，

そΕͧΕ $Bt 303.5% $R，$Bt 304$ $R，$Bt 305% $R，$Bt 305.5% 

$R のフϧϞσϧチΣϯジػである。

Φϖレʔλスϖʔスには，R01S 規֨をΫリアした新։発の 4 ϙ

ストキャϊϐを࠾用している。新たに࠾用した大ܕը໘のフϧάラ

表─ 3　  Cat 303.5E CR／304E CR／305E CR／305.5E CRの主な仕様

303& $R 304& $R 305& $R 305.5& $R

ց質ྔ （t）ػ 3.495 3.725 4.595 4.845

όέット༰ྔ （N3） 0.11 0.13 0.16

全௕ （N） 4.73 4.82 5.45 5.67

全෯ （N） 1.78 1.95 1.98

全高 （N） 2.5 2.55

後୺ટ回半ܘ （N） 0.89 0.975 0.99 1.01

登ࡔ能ྗ （度） 30

઀地ѹ （L1B） 30.4 27.7 25.5 26.8

૯ߦఔ༰積 （Ὑ） 1.8 2.4

௿֨ग़ྗʗ回స਺
 （L8�（QT）�NJO ʵ 1）

23.7（32.2）
�2,400

30.0（40.8）�2,200 32.7（44.4）
�2,400

最大۷ਂ࡟さ （N） 2.93 3.18 3.53 3.81

最大۷࡟高さ （N） 4.98 5.04 5.69 5.95

Ձ֨ （ඦສԁ） 5.129 5.681 6.000 6.330

໰合せઌ：  キャλϐラʔジャύϯ᷂　޿報ࣨ

˟ 158-8530　東ژ౎世ా୩۠用լ 4-10-1

※写真は一部オプションを含みます。
写真─ 3　  キャタピラージャパン　Cat 305E CR　後方超小旋回型ミニ

油圧ショベル

˞  アキϡάレʔド：キャλϐラʔの৘報Խ施޻੡品。G/SS（G1S），

U5S（トʔλϧステʔシϣϯ）にରԠし，用్にԠ͡て最దな

システムをબ୒可能。

フΟッΫカラʔϞχλは，マシϯチΣッΫ͔Β֤छઃఆ，ηキϡリ

テΟૢ࡞までをू໿したマϧチイϯフΥメʔシϣϯػ能を౥ࡌして

いる。Ϙλϯૢ࡞にରするシϣʔトカットキʔをࣗ༝にઃఆで͖る

たΊ，ۀ࡞に合わせてΦϖレʔλ޷みのカスλマイζが可能である。

Τϯジϯ回స਺をμイϠϧアΫηϧのઃఆ͔Β下͛るΤίϊϛʔ

Ϟʔドをඪ४装උし，೩ྉফඅྔの௿減を実現している。さΒに，

アイドリϯά࣌にࣗ動的にΤϯジϯ回స਺を下͛，૽Իや೩ྉফඅ

ྔを௿減するࣗ動σηϧػ能をඪ४装උしている。

Φフロʔド法 2006 年ج४にద合するとともに，国౔ަ௨ল（௒）

௿૽Իܕ建ઃػցにもద合している（一部ػछについてはਃ੥中）。
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13-〈02〉-10
日立建機
油圧ショベル
ZX160LC-5B，ZX200-5B，ZX225US-5B，ZX225USR-5B

’13.10
’13.11
新機種

本ػは，ഉग़Ψス規制のΦフロʔド法 2011 年ج४にద合した༉

ѹシϣϕϧで，/0Y（஠ૉࢎԽ物）と 1M（ཻࢠঢ়物質）のഉग़ྔ

をैདྷػにൺֱして大෯に࡟減し，日本・Ԥभ（&U StBHe ᶙ #）・

北ถ（&1" *OterJN 5Jer 4）のഉग़Ψス規制にରԠしている。

;9200-5#，;9225US-5#，;9225USR-5# は，3 ϙϯϓ 3 όϧブ

ࣜのলΤω༉ѹシステム 5R*"S を࠾用し，ैདྷػとൺֱしてۀ࡞

ྔはಉ等で໿ 17� の೩අを௿減した。;9160-$-5# は，༉ѹシス

テム H*0S ᶙのઃఆを೩අॏࢹに見直して，ैདྷػとൺֱして໿

14� の೩අを௿減した。また，4 にڞछػ 2020 年೩අج४でˑˑ

ˑ（三π੕レϕϧ）˞ 1 をୡ成している。

շదなӡసۭ間にするたΊ，଍ۭݩ間を 45 NN シʔトの，͛޿

スライド෯を֦大している。シʔトのスライドػ構内にϘʔϧϕア

リϯάを࠾用し，Ψλがখさくલ後Ҡ動のૢྗ࡞もܰくなりѻいや

すくなっている。

安全໘では，上部͔Βのམ下物にରして࿑ಇ安全Ӵ生法にద合し

たϔッドΨʔドおよͼ༉ѹシϣϕϧがస౗してもΦϖレʔλをอޢ

する *S0 規֨の R01S（RoMM-oWer 1roteDtJWe StrVDtVreT）ద合キャ

ブを࠾用している。後方の安全֬ೝのたΊのόッΫϞχλは，後方

がり，カ΢ϯλ΢Τイトのਅ下近くも޿界のൣғがࢹカメラのࢹ؂

見ることがで͖る。

Φフロʔド法 2011 年ج४ద合ं͔Β新ंอূϓロάラムにより，

ύϫʔライϯのԆ௕อূや 2,000 ˞間までのメϯテφϯスαʔϏス࣌ 2

表─ 4　ZX200-5B ほかの主な仕様

;9160-$-
5# ;9200-5# ;9225US-

5#
;9225USR-

5#

ඪ४όέット༰ྔ （N3） 0.6 0.8 0.8 0.8

ӡస質ྔ （t） 16.6 19.8 23.8 23.2

Τϯジϯఆ֨ग़ྗ
 （L8�NJO ʵ 1） 90.2�2,200 122�2,000 122�2,000 122�2,000

最大۷࡟半ܘ （NN） 8,870 9,920 10,110 10,110

最大۷ਂ࡟さ （NN） 5,980 6,670 6,620 6,620

最大۷࡟高さ （NN） 8,890 10,040 11,230 11,230

最大μϯϓ高さ （NN） 6,160 7,180 8,290 8,290

最大۷ྗ࡟（ঢѹ࣌）
 （L/） 112 158 158 158

ટ回଎度 （NJO ʵ 1） 13.3 11.8 11.8 11.8

૸ߦ଎度 （LN�I） 3.4�5.3 3.5�5.5 3.5�5.5 3.5�5.5

全௕ （NN） 8,620 9,660 8,970 8,970

全෯ （NN） 2,500 2,860 2,910 2,910

全高 （NN） 3,010 3,010 3,020 3,020

後୺ટ回半ܘ （NN） 2,550 2,890 1,680 2,000

最௿地上高さ （NN） 470 450 450 450

ඪ४খചՁ֨ （ສԁ） 1,510 1,930 2,120 2,060

஫）୯位は国ࡍ୯位ܥ（S*）によるදࣔ。Ձ֨は޻৔ད౉し，ফඅ੫ผ。

写真─ 4　日立建機　ZX200-5B　油圧ショベル

を提供し，トʔλϧライフαイΫϧίストの௿減と௕期間のՔಇに

。わΕるࢥするとݙߩ

˞ 1　  一ൠࣾஂ法ਓ日本建ઃػց施ڠ޻ձがఆΊた೩ྉফඅ効཰を

දすࢦඪ（+$M"S 規֨）において，2020 年೩අج४として

ఆΊΒΕたධՁ஋にରするୡ成཰ 100ˋ以上のレϕϧ。

˞ 2　  メϯテφϯスαʔϏスは，レϯλϧձࣾ΁のൢച࣌には෇ଳ

さΕない。

໰合せઌ：日立建᷂ػ　঎品։発 ŋ 建ઃシステムۀࣄ部 ٕज़部

˟ 112-8563　จ۠ژ後ָ 2-5-1

▶〈03〉積込機械

13-〈03〉-06
コマツ
ホイールローダ

WA470-7

’13.05 発売
モデルチェンジ

Φフロʔド法（＊ 1）2011 年ج४にద合した大ܕϗイʔϧロʔμ

である。8"470-7 は，/0Y（஠ૉࢎԽ物） と 1M（ཻࢠঢ়物質）

のഉग़ྔをैདྷػにൺ΂て 50ˋ௿減し，日本（特ఆ特घࣗ動ंഉ

ग़ Ψ ス 2011 年 ج ४ ）・ 北 ถ（&1" 5Jer4 *OterJN）・ Ԥ भ（&U 

StBHe 3#）のഉग़Ψス規制にରԠしたϞσϧチΣϯジंである。大

༰ྔトϧΫίϯόʔλ，ϫイドレϯジロッΫアッϓΫラッチ，Φʔ

トキッΫμ΢ϯとともに，新しいΤϯジϯ制御システム「ίマπス

マʔトロʔμロジッΫ」を࠾用することにより，生࢈性と೩අ性能

の྆方で高いレϕϧをୡ成し，೩ྉফඅྔをैདྷػにൺ΂ 7ˋ௿減

（＊ 2）している。

安全໘の特௕として，ं྆後方֬ೝ用のリϠϏϡʔカメラ・Ϟχ

λと，લ໘下部のΨラスΤリアを֦大した大ܕϐラʔレス R01S

キャブを新たに౥ࡌすることにより，ྑ޷なࢹ界を֬อし，安全性
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表─ 5　WA470-7 の主な仕様

ӡస質ྔ（t） 23.44

Τϯジϯఆ֨ग़ྗ　ωット（+*S %0006-1）
 （L8�NJO ʵ 1）（1S�rQN）

203�2000
（276�2000）

όέット༰ྔ ストッΫύイϧ用（#0$ ෇） （N3） 4.2

最大͚ΜҾྗ（લਐ࣌） （L/）ʦLHGʧ 192ʦ19600ʧ

全௕ （N） 8.825

全෯（όέット෯） （N） 3.185

全高 （N） 3.500

μϯϐϯάΫリアラϯス（45 度લ܏ #0$ ઌ୺まで） （N） 3.185

μϯϐϯάリʔチ（45 度લ܏ #0$ ઌ୺まで） （N） 1.235

Ձ֨（޻৔ད౉しফඅ੫ൈ͖） （ඦສԁ） 50.6

写真─ 5　コマツ　WA470-7　ホイールローダ
（一部オプションを含む）

▶〈05〉クレーン、インクラインおよびウインチ

13-〈05〉-08
タダノ
オールテレーンクレーン

ATF300G-6，ATF400G-6

’13.05 発売
新機種

全世界΁の供څを໨的とし，建ઃ用ΫレʔϯにٻΊΒΕている࡞

ߦのたΊの制御装置，෼ղൖૹ性およͼ૸ۀ࡞上，安全޲性能のۀ

能ྗの޲上，ڥ؀ରԠなどのχʔζにԠえるたΊ，λμϊフΝ΢ϯ

ࣾ（౰ࣾ ಉ։発したΦʔϧテレʔϯΫڞձࣾ：ドイπ）とࢠˋ100

レʔϯである。

表─ 6　ATF400G-6，ATF300G-6 の主な仕様

ࣜܕ "5'400G-6 "5'300G-6

最大つり上͛ՙॏ

ブʔム （t ʷ N） 400.0ʷ2.7
（46 本ֻ）

300.0ʷ2.7
（46 本ֻ）

フϧΦʔトラフΟϯάジブ
 （t ʷ N）

38.4ʷ9.0（4 本ֻ） 38.4ʷ9.0
（4 本ֻ）

フΟッΫスジブ （t ʷ N） 50.2ʷ8.0（5 本ֻ） ʵ

༉ѹチϧトジブ （t ʷ N） 47.7ʷ8.0（5 本ֻ） ʵ

ラフΟϯάジブ （t ʷ N） 69.7ʷ14.0（6本ֻ） 69.7ʷ14.0（6本ֻ）

ブʔム௕さ （N） 15.0 ～ 60.0
（5 ஈブʔム）

15.0 ～ 60.0
（5 ஈブʔム）

フϧΦʔトラフΟϯάジブ௕さ
 （N）

2.3 ʴ 10.3 ～ 31.0
（4 ஈジブ）

2.3 ʴ 10.3 ～ 31.0
（4 ஈジブ）

フΟッΫスジブ௕さ （N） 6.0 ʵ 24.0 ʵ

༉ѹチϧトジブ௕さ （N） 2.0 ʴ 3.5 ʵ 47.5 ʵ

ラフΟϯάジブ௕さ （N） 2.5 ʴ 20.3 ʵ 76.0 2.5 ʴ 20.3 ʵ 52.0

最大地上༲ఔ 　

　ブʔム （N） 60 60

　フϧΦʔトラフΟϯάジブ
 （N） 93 93

　フΟッΫスジブ （N） 85 ʵ

　༉ѹチϧトジブ （N） 110 ʵ

　ラフΟϯάジブ （N） 122 108

最大ۀ࡞半ܘ

　ブʔム （N） 58 58

　フϧΦʔトラフΟϯάジブ
 （N） 66 58

　フΟッΫスジブ （N） 78 ʵ

　༉ѹチϧトジブ （N） 82 ʵ

　ラフΟϯάジブ （N） 86 62

Ձ֨（੫ผ） （ඦສԁ） 447 385

஫）Ձ֨は，ΫレʔϯʴキャリϠՁ֨。྆ػとも༷࢓・装උによりҟなる

を高Ίている。ӡస੮には高ਫ਼ࡉ 7 イϯチ -$% Ϟχλを࠾用し，

安全͔つ正֬でスムʔζなۀ࡞を実現するとともに，ΤίΨイμϯ

ス等のදࣔによりলΤωӡసのαϙʔトをߦっている。

さΒに，ύϫʔライϯのอূԆ௕とແঈメϯテφϯスを取り入Ε

たαʔϏスϓロάラム「,0M"5SU $"R&（ίマπ・έア）」を

提供している。ίマπ・έアは新ंߪ入࣌にࣗ動的に෇ଳさΕ，トʔ

λϧライフαイΫϧίストの௿減と௕期間のՔಇにݙߩするものと

。わΕるࢥ

＊ 1ɽ  特ఆ特घࣗ動ंഉग़Ψスの /0Y（஠ૉࢎԽ物），1M（ཻࢠঢ়

物質）ഉग़ྔの規制等に関する法཯。
＊ 2ɽ  ै དྷػとのൺֱ（ίマπテストج४による）。実ۀ࡞ではۀ࡞

৚݅によりҟなる৔合がある。

໰合せઌ：ίマπ　ίʔϙレʔトίϛϡχέʔシϣϯ部　

˟ 107-8414　東ژ౎۠ߓ੺ࡔ 2-3-6
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写真─ 6　タダノ　ATF400G-6 オールテレーンクレーン

ブʔムは，ܰྔで強度の高いラ΢ϯドܗঢ়ブʔムを࠾用，அ໘ԣ

方޲΁のαイζアッϓによりԣ߶性を޲上させた（2 。（௨ڞछػ

"5'400G-6 は，ۀ࡞用్にあった「フϧΦʔト・ラフΟϯάジブ」

や「フΟッΫスジブ」，「༉ѹチϧトジブ」，「ラフΟϯάジブ」など

の多༷なジブબ୒により，޿いۀ࡞半ܘと高༲ఔۀ࡞を可能とし，

76N のラフΟϯάジブ装උ࣌，最大地上༲ఔ 122 N を実現した。

"5'300G-6 は，52 N のラフΟϯάジブ装උにより，最大地上༲

ఔ 108N を実現した。

また "5'400G-6 は，ϕʔスブʔムઌ୺にマストを立て，リϯΫ

とϫイϠロʔϓでブʔムをࢧえるアλッチメϯト 1S（1oXer 

SyTteN）を装උした৔合，ブʔムのॎたわみを௿減し，特にۀ࡞

半ܘが大͖なྖҬにおいて，その能ྗを発شする。

ブʔム৳௕࣌，ブʔムのたわみにىҼするՙৼΕを཈制する 2 つ

のػ能 , つりՙの地੾りૢ࣌࡞，̔ ৼΕを๷ࢭする「リフト・アジャ

スλ」ػ能と，つりՙの઀地後フッΫҠ動を཈制する「リリʔス・

アジャスλ」ػ能を౥ࡌしている（2 。（௨ڞछػ

ટ回ମ装උঢ়ଶでのެಓ૸ߦを実現するたΊにブʔムٴͼى෬シ

リϯμ，補ר΢イϯチ，カ΢ϯλ΢Τイトを取り֎したટ回ମを装

උしたঢ়ଶで，ࣗ動ं登࿥が可能である。ैདྷのようにટ回ମを取

り֎すඞཁがなく，෼ղൖૹίストの࡟減や現৔での組立・෼ղ࣌

間の୹ॖにつながり，ۀ࡞の効཰Խを実現，さΒに構内Ҡ動࣌のं

྆ॏྔもܰྔԽをਤっている（2 。（௨ڞछػ

に，Ԥڞ΁の഑ྀとして，Ϋレʔϯ部，キャリϠ部Τϯジϯڥ؀

भ &UR0M05　StBHe3# ద合のϕϯπΤϯジϯを౥ࡌ（日本の

σΟʔθϧ特घࣗ動ं 2011 年規制૬౰）し，国౔ަ௨লの௿૽Ի

ఆも取ಘしている（2ࢦցのػ建ઃܕ 。（௨ڞछػ

໰合せઌ：᷂λμϊ　マʔέテΟϯά部

˟ 130-0014　東ژ౎๽ాُ۠୔ 2-4-12

13-〈05〉-09
加藤製作所
ラフテレーンクレーン（伸縮ブーム型）

SL-800Ri PREMIUM

’13.07 発売
新機種

平成 23 年σΟʔθϧ特घࣗ動ंഉग़Ψス規制ద合Τϯジϯを౥

した最大௻り上͛ՙॏࡌ 75 t の 4 ࣠ラフテレʔϯΫレʔϯであり，

ࣗྗண୤可能なผૹࣜカ΢ϯλ΢Τイトの装ணにより，ैདྷػとൺ

ֱして安ఆҬでの௻り上͛性能を޲上させることがで͖る。

ブʔムは 6 ஈ༉ѹ৳ॖࣜで，最௕ 45 N まで৳௕させることがで

͖，近઀ۀ࡞半ܘでのॏՙॏ΁のରԠとブʔム৳ॖのརศ性をྀߟ

し，ロッΫϐϯ方ࣜとフϧύϫʔ方ࣜを༥合させたブʔム৳ॖػ構

を࠾用している。

ジブは؆୯・安全・লスϖʔスで装ண֨ೲが可能なʰ&+*#ʱを

装උし，ೋつの༉ѹシリϯμによりى෬৳ॖさせて，೚ҙの࢟੎で

௻り上͛ۀ࡞をߦうことがで͖る。ブʔム最ॖখ࣌のલ方スϖʔス

があΕ͹装ண֨ೲが可能であり，ӡస੮͔Βの৐降回਺は֤ʑ 2 回

写真─ 7　加藤製作所　SL-800Ri　PREMIUM
ラフテレーンクレーン（伸縮ブーム形）

公道走行姿勢

カウンタウエイト付作業姿勢
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▶〈16〉  高所作業車，エレベータ，リフトアップ工法，
横引き工法および新建築生産システム

13-〈16〉-07
アイチコーポレーション
軌陸両用高所作業車

LK17KFE

’13.05 発売
新機種

మಓઃඋのอक・఺ࣄ޻ۀ࡞ݕの効཰Խを໨的に，新يܕಓ૸ߦ

装置を装ணした新ػछである。

༨༟のある 11 t ंを࠾用し，ۀ࡞性能と積ࡌ性能の޲上をਤっ

ている。

11t ं࿮の中ܕトラッΫにՍ装したことで，スライドジャッキや

新װઢ用安全装置などの特ผ༷࢓の装උを実現するとڞに，ं྆の

最大積ྔࡌは 350 LH を֬อし，ۀ࡞用ࡐࢿや޻۩ྨのଞ，ۓ急࣌

に࢖用するࡐػを積ࡌで͖るようにしている。

新يܕಓ૸ߦ装置は狭ي）ي間 1067 NN：+R 在དྷઢなどで࠾用）

とඪ४ي）ي間 1435 NN：新װઢなどで࠾用）の੾ସػ構をඪ४

で装උしي間がどͪΒのઢ۠でも࢖用可能であり，يಓ૸࣌ߦの安

ఆ性やۂઢ௨ա࣌の৐り৺地を޲上しつつ，ఀं࣌ۀ࡞にはෳઢ۠

間の൓ରଆిԽப΁もアϓロʔチで͖る޿いൣۀ࡞ғを֬อするこ

とでۀ࡞の効཰Խをਤっている。మྠには直410 ܘ NN のઈԑమ

ྠを装ணしઈԑ性を޲上している。

また，మྠのスリッϓをܰ減するスリッϓ๷ࢭ装置をඪ४装උし，

発ਐ࣌などのスリッϓ௿減をਤり，Ӎఱ࣌の૸ߦ性能を޲上させて

いる。

༉ѹϗʔス破損等，ສ一のඇৗࣄଶが発生した৔合にඋえ，ۓ急

用༉ѹ઀ଓޱをं྆ଆ໘に഑置し，つな͗間ҧい等をなくしたਝ଎

な෮چを可能としている。

表─ 8　LK17KFEの主な仕様

全௕ʷ全෯ʷ全高 （N） 6.8 ʷ 2.3 ʷ 3.5

ं྆積ࡌ （LH） 350

ՙॏ （LH）ࡌচ最大積ۀ࡞ 200

চ最大地上高 （N）ۀ࡞ 17.4

最大ۀ࡞半ܘ （N） 13.3

最高଎度（يಓ上） （LN�I） 40

Ձ֨ （ඦສԁ） 49.0

表─ 7　SL-800Ri PREMIUM の主な仕様

ブʔム最大௻り上͛ՙॏ （t） 75

ジブ最大௻り上͛ՙॏ （t） 4.2

最大地上༲ఔ　ブʔムʗジブ （N） 46.0ʗ59.8

ブʔム௕さʗジブ௕さ （N） 10.0 ～ 45.0ʗ9.4 ～ 13.7

ブʔムى෬֯度ʗジブى෬֯度 （度） 0 ～ 84ʗ5 ～ 60

後୺ટ回半8$）ܘ ༗ʗແ） （N） 3.55ʗ3.80

૯質ྔ（$8 ༗ʗແ） （t） 41.035 ʗ 44.035

Τϯジϯ最大ग़ྗ （L8�NJO ʵ 1） 275�1800

Τϯジϯ最大トϧΫ （/・N�NJO ʵ 1） 1510�1300

最高૸ߦ଎度 （LN�I） 49

登ࡔ能ྗ （tBOВ） 0.59

最খ回స半4 ܘ ʗ޲ૢྠ 8 （N） ޲ૢྠ 11.7ʗ7.12

ア΢トリΨ最大ுग़෯ （N） 7.6

全௕ʷ全෯ʷ全高（૸࢟ߦ੎） （N） 13.26 ʷ 2.99 ʷ 3.75

Ձ֨（੫ൈ͖） （ඦສԁ） 95

のみで高所ۀ࡞もないこと͔Β，ӡస者の負୲をܰ減しۀ࡞の所ཁ

間を大෯に୹ॖすることがで͖る。また，ジブの中間෇近にシʔ࣌

ブを取り෇͚，最大௻り上͛ՙॏ 6 t のओフッΫۀ࡞が可能であり，

より高༲ఔでのॏՙॏۀ࡞にରԠで͖る。

*$ カʔドシステムʰ,*$・Sʱは，౪೉๷ػࢭ能のଞ，૸࣌ߦは

೩ྉফඅྔや૸ڑߦ཭，Ϋレʔϯ࣌ۀ࡞は೩ྉফඅྔやΫレʔϯレ

όʔૢ࡞によるྔ的積ࢉ஋など，多くの৘報をه࿥อ؅で͖る。*$

カʔドのσʔλは，カʔドリʔμとσʔλ؅ཧ用ιフトを用いてύ

ιίϯに取りࠐみ，ۀ࡞日報࡞成やอक఺࣌ݕのߟࢀ஋としてར用

で͖る。

λッチύωϧࣜイϯフΥメʔシϣϯσΟスϓレイは，૸࣌ߦ，Ϋ

レʔϯ࣌ۀ࡞のॠ間೩අ・平ۉ೩අや૸ڑߦ཭，࣌ۀ࡞間などのं

྆৘報を大͖なը໘で見やすくදࣔすることがで͖る。

ʰeDo スイッチʱはΫレʔϯ負ՙのগないۀ࡞や໷間ۀ࡞などに

の最高回స਺を，೩ྉফඅྔや૽Իのগな࣌࡞用し，Ϋレʔϯૢ࢖

い最దな回స਺に調੔で͖る。さΒに，Ϋレʔϯをૢ࡞していない

能ػには༉ѹϙϯϓのుग़ྔをࣗ動的にগなくするলΤωԽ࣌

ʰΦʔトϛχマムίϯトロʔϧʱを౥ࡌしている。

安全装置においては，2 つの制ݶ໘をઃఆしてࣗ動ఀࢭさせるྖ

Ҭ制ػݶ能にՃえ，負ՙ཰を 80ˋ͔Β 100ˋまでの೚ҙのൣғでઃ

ఆしࣗ動ఀࢭさせる負ՙ཰制ػݶ能を෇Ճすることにより，ߋに安

全性を޲上させている。

装උ品では，ϓロジΣΫλʔࣜσΟスチャʔジϔッドラϯϓ，ώʔ

λ෇αイドϛラʔ，リϞίϯαʔチライト，෩଎ܭ，೩মࣜΤアώʔ

λ，੺֎ઢ -&% 内ଂࢹ؂カメラ，4 ը໘Ϟχλ，ܞଳ௨৴システ

ム等をඪ४またはΦϓシϣϯઃఆし，安全性およͼརศ性に഑ྀし

ている。

໰合せઌ：᷂Ճ౻੡࡞所　Ӧۀ本部

˟ 140-0011　東ژ౎品川۠東大Ҫ 1-9-37
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໰合せઌ：᷂アイチίʔϙレʔシϣϯ　$& ࣨ　

˟ 家ྖࢢ県上ඌۄ࡛　362-8550 1152

写真─ 8　アイチコーポレーション　LK17KFE　軌陸両用高所作業車

▶  〈19〉建設ロボット，情報化機器，タイヤ，ワイヤロー
プ，検査機器等

13-〈19〉-02
ワキタ
高圧洗浄機

HPW1513E

’13.09 発売
新機種

ίϯΫリʔトのレイλϯスカットや，ίϯΫリʔトϛキαʔ，μ

ϯϓトラッΫなど౔໦・建ઃثػのચড়͔Βࣷڇ・ಲࣷ・ܲࣷのચ

ড়，ཙ೶の֤छϓラϯトચড়，ச࢈・೶ػ۩のચড়と෯޿い෼໺で

。であるػ用さΕる高ѹચড়࢖

ચড়ϊζϧは，ઌ୺を回సさせる͚ͩで直෾・֦ࢄがϫϯλッチ

で੾りସり，高ѹϗʔスのԆ௕も؆୯にߦえる。

ѹྗ調અ用にアϯロʔμόϧブを࢖用することでΤϯジϯ࢝動が

スムʔζとなり，ϙϯϓ֤部のຎࡲを๷いでいる。また，高ѹྗに

耐えるように減଎λイϓのΤϯジϯを࠾用することでϙϯϓ内部の

Թ度上ঢٴͼύッキϯのຎ໣をܰ減している。

ύϯΫの৺഑がないϊʔύϯΫλイϠを装උし，ハϯドϧを取り

֎すことでίϯύΫトԽしてंࡌも可能としている。

表─ 9　HPW1513E の主な仕様

ػ動ݪ

ࣜܕ ロϯシϯΤϯジϯ G200'-$

࿈ଓఆ֨ग़ྗ （L8�NJO ʵ 1） 4.1�1800

೩ྉλϯΫ༰ྔ （Ὑ） 3.6

ϙϯϓ

ࣜܕ 38;-1514"

ϓラϯジャʔ਺ （࿈） 3

࿈ଓఆ֨ѹྗ （M1B） 15

ਫྔ （Ὑ�NJO）ٵ 13

本ମੇ法 （NN） 8 560 ʷ - 950 ʷ H 750

本ମ質ྔ （LH） 39

み༲ఔ （N）ࠐいٵ 2.7

Ձ֨ （ԁ） 205,800

໰合せઌ � ᷂ϫキλ　Ӧۀਪਐ部

˟ 550-0002　大ࢢࡕ西۠ށߐງ 1-3-20

写真─ 9　ワキタ　HPW1513E　高圧洗浄機




