
http://www.jcmanet.or.jp/

Vol.67　No.3　March　2015（通巻 781 号）

目　　次

災害対応，災害復旧・復興　特集

 3 巻頭インタビュー　地方回ؼこそ日本࠶ੜのキー ʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ ߂正　ࠜࡔ
 7 行政情報　֐ࡂٸۓ対ࡦ೿ୂݣ　T&C�FO3C& ʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ ᖒ಄　๕ത
 13 行政情報　道路؅ཧऀによる์置車྆・ཱͪԟੜ車྆対ࡦのڧ化 

ʦ֐ࡂ対جࡦ本๏のվ正ʧ ʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ ℮ా　੣ೋ
 17 東日本大਒ࡂによりඃࡂした三陸మ道の෮旧工ࣄ（ଓ編） ʜʜ ໺ా　ࠤ・࣏܉ʑ໦　݈
 22 ถࠃϋリέーン・Χトリーφඃ֐෮旧・෮ڵからの܇ڭʜʜʜʜʜʜʜʜʜ จത　ాג
 28 ߱Ӎ֐ࡂによる่յ੝౔の෮旧工ࣄの施工　+3 ۝भ๛ංઢの֐ࡂ෮旧工ࣄ ʜʜ ദ໦　和໵
 32 ৼ動ローラの自཯走行の実ূ 

建設技術研究開発ॿ成制度を׆用したੈ࣍୅ແਓ化施工シスςムの開発 ʜʜʜʜ ੨໦　ߒষ
 用׆力発ి所でのロϘットࢠݪ対応作業ロϘットʠ4VQFS (JSB⒎Fʡの開発と෱ౡ第一֐ࡂ 39 

 ʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ ౻ా　　३
 46 レスキϡーロϘットίンςスト 

技術をֶび ਓとޠらい ֐ࡂにͭよいੈの中をͭ͘る ౔Ҫ　ஐ੖・Ԟ઒　խ೭・ԣখ路ହٛ
 51 ৘報化施工のల๬と新技術ʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ ֟本　྄大
 58 交流の広場　U"V（ແਓඈ行ロϘット）のϏδωス׆用の動向とޙࠓの注໨఺ ʜ ໼໺　੣ೋ
 62 ず い そ う　ඒし͘੨きドφウ ʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ উ三　　ࢁ
 63 ず い そ う　建設機械のࢥい出 ʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ ౡ　　　߂
 64 JCMA 報告　平成 24 年度　研究開発ॿ成　成Ռ報ࠂ（その 2） 

ແਓ化施工の効率・安全性を高めるө૾の注ࢹ・ղऍࢧԉに関する調査研究 
 ʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ ُ⃻　Ҹܒ・岩ా　߁ߒ・ੁ໺　ॏथ

 74 JCMA 報告　動ి式Ճৼثのίンクリートߏ଄෺地਒時ଛইධՁ΁の応用 
 ʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ ླ໦　ج行・಺౻　ӳथ

 79 JCMA 報告　ࠃ౔ަ௨大ਉの設ཱ認可をडけ「ੈ࣍୅ແਓ化施工技術研究૊合」設ཱ 
ਾえたແਓ化施工に関する研究開発スタートʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜݟ୅をੈ࣍ ా中　๕行

 82 CMI  報  告　施工技術૯合研究所 ૑ཱ 50 प年ه೦報ࠂ 
第 1 ෦　施工技術૯合研究所のあΏΈ　͝ѫࡰ ʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ ܿ　　೾ݟ

 83 　（1）研究第一෦の׆動঺հ　トンωル・地൫等ʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ 安Ҫ　成๛
 88 　（2）研究第ೋ෦の׆動঺հ　ڮྊ（߯ߏ଄およびίンクリート） ʜʜʜʜʜʜ ୩૔　　ઘ
 91 　（3）研究第三෦の׆動঺հ　৘報化施工 ʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ ҏ౻　จ෉
 97 　（4）研究第࢛෦の׆動঺հ　建設機械 ʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ ൧੝　　༸
 103 　第 2 ෦ パωルディスΧッションʤঞ࿥ʥ
 110 CMI  報  告　高さิ׬機能付き 3T,�(N44 による高さਫ਼度のূݕ報ࠂ ʜ ౻ౡ　ਸ・௣༿　༞࢜
 113 部 会 報 告　除雪機械の変遷（その 5）　除雪トラック（1） ʜʜʜʜ 除雪機械技術ҕһ会
 119 部 会 報 告　第 18 回　機ి技術ऀҙ׵ަݟ会報ࠂ ʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ 建設業෦会

2015 年（平成 27 年）3 月号 PR 目次
ʲΞʳ
ே日音ڹ㈱ʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ 表ࢴ 3

ʲΧʳ
Χヤバシスςムマシφリー㈱ʜʜʜ 付ޙ 10

関੢工ࣄଌྔ㈱ʜʜʜʜʜʜʜʜ 付ޙ 4・5
ίϕルί建機㈱ʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ 付ޙ 1
ίマπʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ 表ࢴ 4

ʲタʳ
大和機工㈱ʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ 表ࢴ 2

㈱௽ݟ製作所ʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ 付ޙ 9
ʲマʳ
マシンέΞςック㈱ʜʜʜʜʜʜ 付ޙ 2・3
マルマςクχΧ㈱ʜʜʜʜʜʜʜʜʜ 付ޙ 7

三ּ産業㈱ʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ 付ޙ 6
ʲヤʳ
٢Ӭ機械㈱ʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜʜ 表ࢴ 2

֊ஈ΍ෆ整地の走行が可能なҠ動機ߏに 7 関અロϘッ
トΞームを 2 本౥ࡌしたԕִૢ作ロϘット M&*4TF3。

様ʑなઐ用πールをロϘットΞームઌ୺に装着し，ਓに
୅Θってث用に作業を行う。ࣸਅは東京ి力෱ౡ第一ݪ
力発ి所಺で，চ面にଯ積した์ࣹ性෺࣭をؚΉคਖࢠ
΍খさなנ᛽を，૟除機のようにٵ引し除છ作業を行う
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スイッチૢ作，खすり΍഑؅の੾அ，ίンクリート੾࡟，
ブラスト除છ等が可能。
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