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「ASTACO-SoRa」は原子力発電所の災害対応において
建屋内作業の支援を目的に，㈱日立パワーソリューショ

ンズと共同開発した小型双腕重機型ロボットである。幅
980 mmのコンパクトなボディーで狭い通路でも走行で
きることに加え，アームを 2…本搭載する事により，自
由度の高い作業を可能としている。また，アーム先端の
ツールを交換することにより，広汎な作業に対応できる。
遠隔操作においては，運転操作員をサポートする機能を
充実させ，高い操作性を実現している。

小型双腕重機型ロボット
写真提供…：…日立建機㈱
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