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◇表紙写真説明◇

災害対応建設ロボットと遠隔操作コックピット
写真提供：大阪大学

内閣府総合科学技術・イノベーション会議が主導する革新的研究開発推進プログラム（ImPACT）
タフ・ロボティクス・チャレンジで開発中の災害対応建設ロボット。無線通信で遠隔操作される。新し
い「2 重旋回・複腕機構」を開発し，作業のフレキシビリティが飛躍的に向上している。多様な映像情
報とオペレータへの力覚や触覚の提示により，従来の建設機械では困難であった繊細で器用な作業にも
対応することができる。
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