


SUPPOTは、段差・スロープが 
乗り越え可能な資材搬送ロボット 

土木工事 建築工事 インフラ点検 公園管理 工場物流 
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遠隔操縦 
 

プロポで操縦 
陸上ドローン 

自動追従 
 

ボタンを押した 
人の足を追従 

2D自動運転 
 

2D SLAMによる 
自動運転（平坦限定） 



須山建設株式会社様 三遠南信道路床板工事 

の を 

NHK全国放送実績有 



現場のBefore→After 

従来技術（人+フォーク等） 

➀ フォークリフトで配る（1人工） 
➁ 束をバラし人力で配る（1人工） 
➂ 鉄筋・単管等を取り付ける（2人工） 

➀ SUPPOTに鉄筋・単管等を積み込み 
  間配りしながら取り付ける（2人工） 

新技術（人+SUPPOT） 



類似の活用事例 

立体道路工事：伸縮装置施工 橋梁改修工事：足場組立/撤去 

新幹線高架工事：Con打設 側道工事：舗装型枠搬出 

➀⾧距離での資材搬送 ➁車両やクレーンの侵入制限 ➂数m間隔の資材間配り/回収が発生 

レックス様(福田組G) 

竹中土木様(竹中工務店G) 



株式会社林工組様 中学校改築工事 

の 

で



従来（人） 

往復距離：3,694m 
往復時間：3,694秒 
往復回数：41回 

必要人員： /1フロア 

新技術（人+SUPPOT） 

往復距離：950m（約74.3%減） 

往復時間：1,097秒（約70.3%減） 

往復回数：11回（約73.1%減） 

必要人員： /1フロア（50％減） 

現場のBefore→After 



類似の活用事例 

工場新設工事：基礎型枠組立 

学校改築工事：内装工事 

➀狭小部での資材搬送 ➁車両の侵入制限 ➂数m間隔の資材間配り/回収が発生 

中村建設様 

倉庫新設工事：システム天井工事 

学校改築工事：モルタル吹付 



須山建設株式会社様 スケルトン解体工事 

※荷台は試作機であり、公式オプションではありません 

の で 



現場のBefore→After 

従来技術（人+ネコ） 新技術（人+SUPPOT） 

時間  ：4分 
積載量 ：30㎏ 
運搬能力：7.5㎏/分 

必要人員：

時間  ：6分（1.5倍） 

積載量 ：60㎏ （2倍） 

運搬能力：10㎏/分（約1.33倍） 

必要人員： （20%減） 



類似の活用事例 

側道工事：雑草搬出 

➀狭小部での資材搬送 ➁車両の侵入制限 ➂現場から細かい資材を搬入出する作業が多数発生 

倉庫新設工事：システム天井工事 

道路工事：砂袋搬出 外構工事：砂利搬入出 

解体工事：ガラ搬出 



ナロー (幅狭) ワイド (幅広) 
SP01 SP02 名称 
1114×606×1229 mm 1114×956×1229 mm 寸法（全⾧ × 全幅 × 全高） 
85.7 kg 92.0 kg 本体重量(バッテリーを含む) 

DCブラシモーター24V180W×4個 駆動モーター(30分定格出力) 
リチウムイオンバッテリー DC25.9V 51.2Ah バッテリー(5時間率) 
(57-203) 12-1/2 x 2-1/4 R タイヤ(前・後輪) 
インホイールモータ 四輪駆動 駆動方式 
センターリーフスプリング式 
コイルスプリングリジッドアクスル 

サスペンション方式 
（FR、RR） 

電磁ブレーキおよび回生制動 制動方式 
サーボ式4WSステア操舵  操舵方式 
2.4GHz T-FHSSによる遠隔操縦  
2D LiDAR+マイコンによる自動追従 
2D-LiDAR SLAMによる自律走行制御 

制御方式 

8㎞/h ※無積載、平坦なアスファルトにて測定 最高速度 
10° 実用登坂角度 
100kg 最大積載重量 



⾧モノ・板モノ運搬に最適。単管パイプをはめるだけでカス
タマイズ可能なため、現場にいる方がその場の創意工夫で効
率化を試せることが利点。 
 

単管パイプで簡易棚を設置し移動型工具箱や発
電機としての利用も可能です。 



下記QRコードから 
アクセス可能です 

https://www.youtube.c
om/playlist?list=PLtntn
kCZZzyrYlag2j2k-
WOLgbah1kAws 
 
 

URL 


